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(72)发明人 关健

(74)专利代理机构 东莞市中正知识产权事务所 

44231

代理人 刘林

(54) 实用新型名称

一种微颗粒配合饵料投喂装置

(57) 摘要

一种气动微颗粒配合饵料投喂枪，外形形状

如手枪，包括有壳体（2）、机架（4）、动力系统、柱

塞泵机构（9）、气阀（5）、枪柄（6）、扳机（8）、饵料

仓匣（3）、导气管和枪管（1），所述的动力系统设

置为内置的电池；所述的柱塞泵机构（9）设置为

电池驱动，本装置的气流来源于电池驱动的柱塞

泵机构（9）所产生的压缩空气；所述的饵料仓匣

（3）设置在上部，饵料仓匣（3）的底部设置有饵料

颗粒下落的通道，所述的通道再通过卡槽与柱塞

泵机构（9）、导气管（7）相连接，导气管（7）的头部

则通过柱塞泵机构（9）连接设置有枪管（1）。

(51)Int.Cl.
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(12)实用新型专利
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1. 一种微颗粒配合饵料投喂装置，外形形状如手枪，包括有壳体（2）、机架（4）、动力系

统、柱塞泵机构（9）、气阀（5）、枪柄（6）、扳机（8）、饵料仓匣（3）、导气管和枪管（1），其特征

在于：所述的动力系统设置为来自可更换的高压气瓶，其中储藏有高压液态空气，本装置的

气流来源于电池驱动的柱塞泵机构（9）所产生的压缩空气，所述的柱塞泵机构（9）设置为

电池驱动；所述的饵料仓匣（3）设置在上部，为透明的长方体或圆柱体仓匣，饵料仓匣（3）

的后部设置有压簧和压盘，饵料仓匣（3）的底部设置有饵料颗粒下落的通道，所述的通道再

通过卡槽与柱塞泵机构（9）、导气管（7）相连接，导气管（7）的头部则通过柱塞泵机构（9）连

接设置有枪管（1）。

2. 根据权利要求 1 所述的一种微颗粒配合饵料投喂装置，其特征在于：所述的柱塞泵

机构（9）所产生的压缩空气，气压在 1.5～ 5个大气压范围内。

3. 根据权利要求 1 所述的一种微颗粒配合饵料投喂装置，其特征在于：所述装置的枪

管（1）处设置有可以调节出气孔的孔径的旋钮。

4. 根据权利要求 1 所述的一种微颗粒配合饵料投喂装置，其特征在于：所述的饵料仓

匣（3）的规格设置为 30mm×50mm×50mm，容积 75mL。

5. 根据权利要求 1所述的一种微颗粒配合饵料投喂装置，其特征在于：所述的饵料颗

粒下落的通道设置为直径 2.5mm的圆形孔道。
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一种微颗粒配合饵料投喂装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种水产养殖技术的领域，具体涉及一种微颗粒配合饵料投喂装

置。

背景技术

[0002] 在海水鱼类的育苗生产中，早期摄食活的生物饵料，鱼苗生长至一定大小后，即开

始人为诱导鱼苗摄食人工配合干饵料。由于此时鱼苗个体小，对食物的感知能力、游动的敏

捷性和游动速度都很差，因此投饵时应尽量将饵料均匀投洒在整个育苗池的水面上。一般

的方法是，育苗工人手捏着少量微颗粒配合饵料，手工将饵料抛洒到育苗池水面。微颗粒配

合饵料个体小、重量轻，手工抛洒后饵料受到空气的阻力，以抛物线的轨迹下降、落在水面

上。虽然经练习后，工人的操作手法虽然会有一定提高，但饵料的抛洒距离十分有限，经测

定离手最大距离仅 1.0米，而且饵料投喂的均匀性也较差，在一定程度上影响饵料利用率。

[0003] 海水鱼育苗池一般为直径 5 ～ 7 米的水泥池，由于投喂饵料时育苗工人站立于育

苗池外，因此手工投喂的饵料几乎不能投洒到育苗池的中心区域，导致分布于此区域的鱼

苗无饵料可摄食，而且饵料投喂的均匀性也较差。其不良影响是：摄食量的差异而导致生长

差异，或鱼苗游动到有饵料的区域摄食，致使体内能耗上升，导致营养缺乏，最严重则会致

使鱼苗的死亡率上升。而不均匀的投洒影响鱼苗摄食饵料，在一定程度上降低了饵料利用

率；鱼苗不能摄食的饵料沉于池底，成为残饵又会败坏水质，造成育苗水体环境下降，导致

鱼苗死亡率上升。上述不良后果严重影响了育苗生产的经济效益。

实用新型内容

[0004] 本实用新型是针对传统的人工投喂方法无法将饵料投洒到育苗池中央的问题，提

供了一种能方便、准确、均匀投喂饲料的微颗粒配合饵料投喂装置。

[0005] 本实用新型的目的是通过以下技术手段实现的：一种气动微颗粒配合饵料投喂

枪，外形形状如手枪，包括有壳体、机架、动力系统、柱塞泵机构、气阀、枪柄、扳机、饵料仓

匣、导气管和枪管，其特征在于：所述的动力系统设置为内置的电池，并配备一个外置的直

流电机驱动的充电器；所述的柱塞泵机构设置为电池驱动，本装置的气流来源于电池驱动

的柱塞泵机构所产生的压缩空气；所述的饵料仓匣设置在上部，为透明的长方体或圆柱体

仓匣，饵料仓匣的后部设置有压簧和压盘，饵料仓匣的底部设置有饵料颗粒下落的通道，所

述的通道再通过卡槽与柱塞泵机构、导气管相连接，导气管的头部则通过柱塞泵机构连接

设置有枪管。

[0006] 所述的动力系统还可以设置为来自可更换的高压气瓶，其中储藏有高压液态空

气。

[0007] 所述的柱塞泵机构所产生的压缩空气，气压在 1.5～ 5个大气压范围内。

[0008] 所述装置的枪管处设置有可以调节出气孔的孔径的旋钮，以此控制喷口大小，进

而控制空气的流速，达到控制饵料射程或投洒距离的目的。
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[0009] 所述的饵料仓匣的规格设置为 30mm×50mm×50mm，容积 75mL。

[0010] 所述的饵料颗粒下落的通道设置为直径 2.5mm的圆形孔道。

[0011] 与现有技术相比本实用新型具有以下明显的优点：1、本实用新型可以远距离抛洒

饵料，能有效的抛洒至育苗池的中央区域；2、本实用新型能方便、准确的调节控制饵料的喷

射距离，并且投饵快捷，操作方便，省时省力，饵料抛洒后在水面上分布均匀。3、本实用新型

的整个操作过程还可以避免了对饵料的污染。

附图说明

[0012] 图 1为本实用新型的结构示意图；

[0013] 图中，1-枪管，2-壳体，3-饵料仓匣，4-机架，5-气阀，6-枪柄，7-导气管，8-扳机，

9-柱塞泵机构。

具体实施方式

[0014] 以下结合附图说明和具体实施方式对本实用新型作进一步的详细描述：

[0015] 如图 1 中所示的一种气动微颗粒配合饵料投喂枪，外形形状如手枪，包括有壳体

2、机架 4、动力系统、柱塞泵机构 9、气阀 5、枪柄 6、扳机 8、饵料仓匣 3、导气管和枪管 1，其特

征在于：所述的动力系统设置为内置的电池 (锂电池，电压 12V)，并配备一个外置的直流电

机驱动的充电器；所述的柱塞泵机构 9 设置为电池驱动，本装置的气流来源于电池驱动的

柱塞泵机构 9所产生的压缩空气；所述的饵料仓匣 3设置在上部，为透明的长方体或圆柱体

仓匣，由高强度塑料制成，这样设置，使用者可以直接观察到仓匣中饵料的状态和数量 ；饵

料仓匣 3 的后部设置有压簧和压盘，这样设置，可以将剩余的饵料不断的推向前方，饵料仓

匣 3 的底部设置有饵料颗粒下落的通道，所述的通道再通过卡槽与柱塞泵机构 9、导气管 7

相连接，导气管 7的头部则通过柱塞泵机构 9连接设置有枪管 1。

[0016] 所述的动力系统还可以设置为来自可更换的高压气瓶，其中储藏有高压液态空

气。

[0017] 所述的柱塞泵机构 9所产生的压缩空气，气压在 1.5～ 5个大气压范围内。

[0018] 所述装置的枪管 1 处设置有可以调节出气孔的孔径的旋钮，以此控制喷口大小，

进而控制空气的流速，达到控制饵料射程或投洒距离的目的。

[0019] 所述的饵料仓匣 3的规格设置为 30mm×50mm×50mm，容积 75mL。

[0020] 所述的饵料颗粒下落的通道设置为直径 2.5mm的圆形孔道。

[0021] 使用者开启扳机 8的开关时，高压气流自柱塞泵机构 9通过高强度导气管 7，经枪

管 1喷出本装置。同时，饵料仓匣 3内的小颗粒饵料由于重力作用下降到柱塞泵机构 9中，

随气流冲出枪管 1。

[0022] 总之，本实用新型提供了一种能方便、准确、均匀投喂饲料的微颗粒配合饵料投喂

装置。以上所述，仅为本实用新型的一部分具体实施方式，本实用新型的保护范围并不局限

于此，任何熟悉本技术领域的技术人员在本实用新型揭露的技术范围内，可轻易想到的变

化或替换，都应涵盖在本实用新型的保护范围之内。
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